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WSTEP
Przedmiot 1 zakres ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg sieci napowietrzno-kablowej oswietlenia ulicznego na projektowanych
stanowiskach stupowych w m. Gozdziéwka gm. Stanislawow

Zakres robot obejmuje:

wykopy pod kable oswietleniowe

montaz napowietrznej linii oswietleniowej,

montaz wysiegnikéw i opraw oswietleniowych,

stawienie slupow os$wietleniowych

Szczegdlowy zakres wykonania robot przedstawiono w projekeie budowlano-wykonawezym i
przedmiarze robot.

Specyfikacja obejmuje swym zakresem prace wykonywane podczas budowy napowietrzno-
kablowej linii o$wietlenia ulicznego.

MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktorych normy PN 1 BN przewiduja
posiadania zaswiadczenia, o jakosci lub atest, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument.

2.2. Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze oswietleniowych linii elektroenergetycznych - powinny wytrzymac sity
pochodzace od uzbrojenia 1 parcia wiatru. Ich budowa powinna by¢ taka, aby w zadnym miejscu
naprezenia materialu nie przekraczaly dopuszczalnych naprezen zwyklych, a dla warunkow pracy
zakloceniowej lub montazowej - dopuszczalnych naprezen zwigkszonych. Ogolne wymagania
dotyczace konstrukcji wsporczych zawarte sa w PN-75/E-05100 [5].

2.3. Przewody

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych powinny by¢ stosowane przewody z materialow
o dostatecznej wytrzymalo$ci na rozcigganie i dostatecznej odporno$ci na wpltywy atmosferyczne i
chemiczne. Dla ww. inwestycji zastosowano samonos$ny przewod izolowany typu AsXSn 2x25
mm? oraz przewéd izolowany YAKXS 4x25mm?

2.4. Oprawy oswietleniowe

Do budowy linii o$wietlenia ulicznego zastosowano proj. oprawy drogowe typu LED 40W
wyposazone w zrodlo $wiatla o mocy 40W. Oprawy wykonane sg w 1I klasie ochronnosci.



2.5. Wysiegniki

Istniejace wysiggniki Wo (1000 x 1000 mm) jednoramienne ocynkowane @ 51 o kacie rozwarcia
1157,

2.6 Przewody zasilajgce

Przewody kabelkowe typu YDY 3x2,5 mm2 (750 V).

Urzadzenia zabezpieczajace

Zabezpieczenie opraw - bezpiecznikami izolowanymi typu SV-29,25 z wkiadka topikowa BiWts —
2 A

3.SPRZET

3.1. Ogblne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktore nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz  w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materialow, sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

3.2. Sprzgt do wykonania linii o$wietlenia ulicznego
Wykonawca przystepujacy do realizacji inwestycji jw. powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sprzetu (wg tabeli 1) gwarantujacych wlasciwa jako$é robot.

Tabela 1. Wykaz maszyn i sprzetu.

Nazwa

Zespol pradotworezy jednofazowy o mocy 2,5 kVA

Zuraw samochodowy

Samochod specjalny z platforma i balkonem

Samochdd dostawczy

R B B B

Koparka

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonanych robot.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

Na srodkach transportu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwérce.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ukladanie kabli

W wykopie kablowym kabel oswietleniowy typu YAKXS 4x25mm? uklada¢ na glebokosci 0,8m
na podsypee z piasku o grubosci warstwy 10 cm, linig falista z zapasem okolo 2% dlugosci
wykopu. Nastgpnie wykona¢ nasypke z piasku o gr. 10cm i 15cm gruntu rodzimego. Oznaczy¢
folig kablowa koloru niebieskiego o grubosci 0.4mm i szerokosci 40cm, calosc zasypaé
zageszczajge  warstwami.  Pozostawi¢  0,5m  zapasu  eksploatacyjnego przy stupach
oswietleniowych.

5.1.1. Zawieszenie przewodow

Mocowanie przewodu do podbudowy stupowej wykona¢ poprzez zamontowanie uchwytow
koncowych, i uchwytow przelotowych .

Odlegltos¢ przewodu linii napowietrznej od kazdego punktu korony drzewa mierzona w dowolnym
kierunku, przy bezwietrznej pogodzic oraz dowolnym zwisie normalnym powinna co najmnie;
wynosi¢: dla linii do 1 kV - 1,00 m,

5.2. Tablice ostrzegawcze i informacyjne

Na stupach elektroenergetycznych linii o$wietleniowych umieszczaé w widocznym miejscu, na
wysokosci 1,5 = 2 m znaki lub tablice numeracyijne.

5.3. Ochrona odgromowa

Ograniczniki przepig¢ zabudowaé przy polaczeniu izolowanej linii napowietrznej z linig gola a
takze na ostatnich stupach linii napowietrznej oswietlenia ulicznego. Rezystancja uziemienia 10 Q.

5.4. Montaz opraw oswietleniowych

Przed zamontowaniem opraw na stupach nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidlowos¢
polaczen.

Oprawy nalezy montowac¢ w sposob trwaly, uniemozliwiajacy obrét oprawy.

Zrodta $wiatla do opraw nalezy zalozy¢ po catkowitym zainstalowaniu opraw o$wietleniowych na
shupach.

Instalowane oprawy powinny by¢ czyste.

5.5. Montaz wysiegnikdéw

Wysiggniki nalezy montowa¢ w sposob trwaly, uniemozliwiajacy obrot wysiegnika wokdt osi
stupa, Przez mocowanie trwale rozumie si¢ skrgcanie na sruby z podktadkami sprezystymi.
Os wysiegnika oprawy powinna by¢ ustawiona prostopadle do osi ulicy.



5.6. Montaz przewoddéw zasilajacych

Weigganie przewodéw w wysiggnik nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu
montazowego, np. sprezyny instalacyjnej. Nie wolno do tego celu stosowaé przewodow, ktére
pozniej zostang uzyte do zasilania opraw.

Przewody zasilajace powinny by¢ przylaczone do zaciskow przylaczeniowych oprawy oraz do
skrzynki bezpiecznikowej SV.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawea ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu zgodnosci
dostarczonych materialéw i realizowanych robét z dokumentacjg projektowa oraz specyfikacja
techniczna.

Materialy posiadujace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach moga by¢ przez inspektora nadzoru dopuszezone do uzycia bez badan. Przed
przystgpieniem do badania, wykonawca powinien powiadomi¢ inspektora nadzoru o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji inspektora
nadzoru.

Wykonawca, wpisem do dziennika budowy powiadamia nadzér o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktéra moze kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu przez inspektora nadzoru i
ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego dla danego terenu, Zakladu Energetycznego -
zalozonej jakosci tych robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem, do robot, Wykonawca powinien uzyskaé od producentow zaswiadezenia o
jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

6.3. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glebokosci ulozenia
bednarki, stanu polaczen spawanych a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zageszczenia
gruntu ktory powinien osiagnaé¢ co najmniej 0,85  wg BN-72/8932-01 [32]. Po wykonaniu
uziom6w ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Wartosci pomierzonych rezystancji
powinny by¢ mniejsze lub co najmniej réwne wartosciom podanym w dokumentacji projektowe;j.

6.4. Préby montazowe

- wizualne sprawdzenie stanu przewodow, osprzetu, opraw o$wietleniowych i urzadzen,
- sprawdzenie cigglosci zyl przewodow,

- pomiar rezystancji uziomow,

- pomiar rezystancji izolacji przewodéw



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez inspektora nadzoru. Jednostka obmiarowa
dla linii elektroenergetycznej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu linii o$wietleniowej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

projektowg dokumentacje powykonawcza,

protokoly z dokonanych pomiarow,

ewentualng ocena robot wydana przez Rejon Energetyczny Minsk Mazowiecki.

Atesty 1 aprobaty techniczne na uzyte materiaty.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Wg umowy zawartej z Inwestorem.



