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1. WSTEP
L1. Przedmiot OST

Pra specyfikacji technicznej (OST) s wymagania ogélne dotyczace
.5*2_!..5 o&o..:%&dmiq naoﬂos..a_p

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna  specyfikacja §§§§§§§.§Eﬁ
specyfikacyi techniczne) stosowane) jako dokument gowy 1k Wy przy 1u 1 realizacji robét na
drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanic OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3, Zakres robét objetych OST
_...uns.-:n iniejszej specyfikacji ¢ j 1a ogolne, wspdlne dla robot objetych
uvone:w. hini wﬂi«ggndc_v&-voﬁﬁw&_-ﬂé robot
&onoiqn__. mostowych W przypadku braku ogélnych avone.nwnh.. techmeznych wydanych przez GDDP dla
génﬁ:iﬁﬂ.ggsgagﬁﬁum T sporzgdzanych indywidualnie
1.4. Okredlenia podstawo

Uzyte w OST wymienione ponizej okresl nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujgco
1.4.1. Budowia drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkows
(droga) albo jego cz¢s¢ stanowiacy odrgbny element konstrukcyjny lub technol y (obiekt y. korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub od y od jezdni, p y do ruchu pieszych.

tc_sn&naona-o&«w_aﬁagégﬁg w przypadku mostéw
hukowych z nadsypka - odleglosé w $wietle p w 0si jezdni drogowe).

_.L.a Uamu tw;ﬂ«-a&uﬁgvgﬁanoqﬁrcmsvoao vu-umc!n_ﬂ:._n_! pieszych wraz z

ymi Zwigzanymi z pr ruchu

1.4.5. Droga ty ( Y= &EJL.._&@?EE&&E‘%
%ﬁ%%%ﬁniguﬂ iwrgu..ﬁ.?ﬂ 1d do .. po jego zak

&.a.ukons.wrhasw zeszyt z Au_.,.-g gcig organu wydajaceg
wydany zgy i Egﬁg.ﬁ. preet robdt bud h,
gggég.%&g?gﬂﬂnw& w:iwrsw‘éasréﬂudg
Eﬂiﬁﬂﬂr&w.ﬂdﬁguﬂiﬂg% innej korespondencyi technicznej pomigdzy

1.4.7. mhn_ﬂn- oc.n_nugﬁuiua E!ﬁo&ngim_ ia k kacji drogowej i ruchu
pieszego,

L4.8. Inzymer/Kierownik projektu - osoba wymieniona w qﬂaa_u a...nurSsQo__ (wyznaczona przez
Nu_uni.innnne rc_d S..EE pomformowany jest W ), za nadzorowanie
—.&. Jezdnia - czgsé korony drogi pr do ruchu pojazdé

kHPﬂﬁai:*w&os %EEE«#.&:‘.& upowazniona do kierowania robotami i do
wystgp W Jego W sp _.sra-n_rgg

1.4.11. Korona drogi - jezdma (jezdnie) z 1 lub chodnikami, kami, pasami awaryjnego postoju
_u»u-BnUu_.-aqEBn:.

2. Konstrukcja nawierzchmi - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia
uw.aE.Ewn a noina (przgsio lub przesta Saﬁ.aoassowu czgéc ol wﬁwa.gino%oi:

Hnﬂni«n??&..ﬁnug niosacy dla pr ruchu p lub p
..... Korpus drogowy - nasyp lub ta o&«#i«r?ﬁ?ﬂiﬁ:ﬁﬁﬂgg 1 skarpami rowdw
5. Koryto - element uformowany w korpusie Egion_ ulozenia w nim konstrukcyi nawierzchni.

6. Ksigzka obmiardw - ak y przez L iera/Kierownika projektu zeszyt z vo.sﬁ:uasn..w.a
ngm_E. ggsggiﬁgﬂsﬂaaﬁuﬁaaﬁé% w formie wyliczen, szkicow
ew dodatkowych zalgczmkéw., Wpisy w  ksigzce obmiardw  podlegajg  potwierdzeniu E.ku
Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.4.17. Laboratorium - drog; _.E.E:n.r ium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
iezbgdne do przep dzeni lkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci matenaléw oraz robét.
_._..MPE s.-unur EQQE-E%&S}EE:EB;N@O&K dokumentacjg projektows 1
specyfil £ P eﬂ.ﬂ.

1.4.19. Zo - obiekt zbud y nad pr tam-:_ dla zapewnienia wo_ﬂ::prw& drogowej 1 ruchu
v_ﬂuawo
«4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shuzacych do przej ia 1 rozklad: n od ruchu

iﬂa&oﬂm:gio 1 zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych.
b) Warstwa wigzgy migdzy warstwg scieralng a podbudows, zapewmiajaca lepsze
rozlozenie aouqﬁu... gﬂﬂﬁggagﬁosa
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shizaca do w nieréwnoscl podbudowy lub profilu J]
nawierzchni.
d) &Z&S - dolna czgs¢. hni sluzaca do pr i i od ruchu na podloze. Podbudowa
sigzp dni ) i podbudowy p I
uv%sg_nﬂ m.r.:-ﬂﬂn v speiniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni
Moze ona skladaé sig z &.S:wusdn_.!n.
:gsggﬁ- gﬁsggggg énych, funkcje zabezp
przed d i ta&.._uau-.m- ﬂﬁﬁr.e‘Zoﬂ leraé  warstwe

3 lub
g) il.ﬂsﬂ:..dsooniﬂ!u sﬂgrﬁaﬁégio&qﬂiaggiﬁag
dziatania mrozu

h) Warstwa odcinajaca - warstwa w celu uniemozliwienia przenikani k drobnych gruntu do
Eﬂnsu_ﬁi.n.unr_.. i lezgce) powyze)
1) Warstwa odsaczajgea - warstwa shuzqca do odprowad. wody przedostajgee) sig do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i yezne inigeie na pl yinie pi g0 przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego
-a.wu.OanBonQJ. most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dl _R.&ﬁ__ | przepust
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odp 0 utrzy do przep &
:.am_ u publicznego na okres budowy
gg%ﬁ&vgﬂ ﬁo&oﬁiaﬂgn:% i tolerancjami, a jesli
przedzial tol nie zostal ok ;] _u.uv.‘.aus.lqs gnﬁ jowo dla danego
E.au- %g
4.25. Pas drogowy - lony limami gr vl.nnsf.. y do v 1a wnim drogi i
«SE.& agﬂng _nunio Pas drog moze rowniez obej ¢ teren przewid:

do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen ch .1~r._E_H_uh..I;. isko przed ucigzliwoiciami powodowanymi
przez ruch na drodze

&hﬂ.%ﬂﬁ&»gg do chwilowego postoju pojazdéw, umi 12 urzadzen
:B.Ea?uunzﬂ.. :uu_ar..‘ jed snic do b 20 oparcia

rc_ﬂaesn._n.-i..ﬂunna

1.4.27. Podloze nawierzchm - grunt rodzimy lub nasypowy, lezzcy pod nawierzchniy do glgbokosci
przemarzania

_a.»u._.e&o&a:_n_vﬂaxii_ns&!. w&susﬂntuvo&nﬁ. lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,

P weelu liwienia !ﬂ_ﬁ E?-!Ent_!.nu 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.29. Pol 1 i ktu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Egn%gfﬁag formie Eunn_i dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z uaﬁdhun._._ﬂngos

1.4.30, Projektant - upr. osoba p .&nﬁmggﬂ ji proj

..h g sﬂ_ﬂ lane - kompleksowa ! drogoweg: _neou_qu._
d F_EE.! ow geometrycznych .E_.  planic i 3&3 podluznym)

ﬁiﬁ%iﬂu&.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cicku,

szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy
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1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemem érodowiska naturalnego, stanowigey dnienie w real

budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34, Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudni w realizac)i zad budowlanego, na

przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

_ahu.gsaggie _H._Ensa ﬁsn&aorﬁanaﬂn_!;. ). ktora wskazwe lok

charakterystykg i wymiary obi 80 prz robot

1.436 Przyczilek - 533&-3.5:8«858 Moze skladaé si¢ z peinej $ciany, stupow lub innych

form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - :.&Q«Eecon:ns_ uporzgdkowanie 1 przywrécenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie r

1.4.38. Rozpgtosé uﬂﬁaﬁu—a o&on_nwn_sﬂ_nwﬂ.s_nhn. 1 podparcia (lozyskami), przgsla mostowego.

1.4.39. Szerokod¢ calkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odlegloi¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami

konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadle) do osi podluznej, obejmuje catko owitg szerokosé konstrukcyjng

USITOjU NiosgCego.

:..Pmun.or&n Euaras- F..*E szerokosé jezdni (nawierzchmi) pr dla slnych
dzajéw ruchu oraz dnikd Sgigﬁnvaﬂﬁwaa stowych z i«-nuﬂ:«ﬂwﬁﬁﬂ:.ﬁ._

przy jezdm dolem oddzielajace) ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnodei technologiczne) ich

wykonana

1.4.42. Teren budowy - ﬁﬁ.ﬁ!gg go dla wyk ia na nim robit oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako ﬂ#ﬁdﬂ:?ﬁﬂi

1.4.43. Tunel - obiekt zagleh p P terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pleszego

_.P;E—ﬂ_.*d gg@i.:ﬁr&&i?&:ﬂi&u kolizyjnego zapewni
gowej 1 ruchu pi

_.Pau.gtr_u v .3«#1 dsigwzigeia budowlaneg aca odrebng calosé konstrukcyjng lub

technologiczng, zdolng do dzielnego pelnienia funkeji techni uzy ych. Zadanie moze polegaé na

wykonywaniu robot zwigzanych z budows, modernizacjy/ przebudows, utrzy oraz ochrong budowli

Wk Jest odpowned: N._nwo&s.-.rg__aﬁs. nstwo wszelkich czynnosei na
Eﬂ:w:gﬂgé uﬂwggoﬂwun- ich zgodnos¢ z nawﬁ:aﬁ&mid}swmq
erownika projek
_hngﬁﬂag
‘u4¢.! okreslony i_a:_v wgirgfﬁiﬁég
v...n—niv.in-uuu i iami prawnymi i ad

%%Egzgaii dziennik budowy oraz dwa e E_I.u«%u:.un__
projektowe;) i dwa komplety SST
Na Ewrgiégglggﬂcigﬂaﬂg& h do

chwili odbioru g0 robot. Uszk lub znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali
na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja v«o._n.nos-
Dok Ja proj bedzie ieraé rysunki, obliczenia i ao_EEn..é zgodne z wykazem
podanym w 8ol kach y. uwzgledniajgeym podzial na dok ¢ projektowy:
- gis_%«n S._E. 3&.3 raﬁ unuo_sa u_.un.-ﬂei; .»o.na_nn-nz ?&...nﬁi oraz projektows
23 ( 3) 4 pr
- E_wwoauinw ..Q.—Su terajacy spis doku E&ii«ra:-iﬂacﬂ-n& e w ramach ceny
xa...n.n_nbi&
1.53.2Z §¢ robaét z dok 1 projektows 1 SST
Dol ja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe d } ez
Inzyniera/Kierownika projektu 1§ czgdé umowy, a gﬁ;%&os,g&i&h&aa 53
obowigzujgce dla Wyl B_C.wwwu-iu..nwiu.s.nmhaa_ng..
W przypadku ow obowigzuje kolejnosé ich
Sci wy iona w K k _a_a ! owo_iar AON 6inych warunkach umowy™).

4
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Wykonawca nic moze wykorzystywac biedow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykrycm i.suna ...Buaru:uu vni_&a.u Inzyniera/Kierowmka projektu, kiory podejmie decyzie o
wprowadzeniu odpowied 5..3 p

W przypadku rozbi wymiary podane na pismic 53 jsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku

Wizystkie wyk roboty 1 ialy bedy zgodne z ao#ﬁ.ua:-n._. R&or.—oin SST

Dane ol Eoﬂino_ﬂgﬂg& i projekto E&_Emm._.{a e, od ktorych
dopuszezalne sq odchylenia w ramach okresl, n&dﬂ!ﬁloi anunsuﬂ.ccaot_

musz3 iw_.naian unu...__..ek ar-&_oauaE ..Q:SmEEa Bu.n&. tych cech nie mogy przekraczad

: Eﬂiﬁu&gﬂ&_s roboty nie bed w peini zgodne z dokumentacjg projektows lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakosé el i, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i i@.ﬁ?ﬁﬁvisia.nirauliu}un-tu«

_h.éggngfaniw
a) Roboty moder przcbudowa 1 remontowe (,pod Enrn.:y

Eewuﬁsa-_nnunvoigmng.u?n_ﬁ R0 Oraz istnigjgcych obiektd
(jezdnie, sciezki rowerowe, ¢ éugggiﬂgﬂw h di h..a:E
terenie budowy, w okresie trwania realizacji rgnr#rﬂneg o@.ﬂdgoﬂunwoae!

Przed przystagpieniem do robot Wyk ktu do
gﬁ:ﬂg ggg gg_g%i&%
i oriiardzgeioiu W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét
_u-éorﬁnnnﬁnn:sr mien byé na biezg y przez Wykonawce Kazda zmiana, w stosunku
anﬂ?aﬂgﬁugg nﬁ_ﬂ.éggéﬂeﬂa

iﬂ-._ni«ma&iu!-% Wy luje 1 bedzie obstugiwal sauwﬂr.o
e EEE zapory, ssrﬁﬁﬁs.ﬂ,aﬁ%é zapewniajgc w

ten sposdb bezp i
imgtn-gnl E!,E.r §§ w dzien 1 w nocy tych zapér 1 znakow, dla ktorych jest
1o ni Wi
iﬂ*ﬂrﬁgﬁvﬂ.«mgsu..ﬁ.{g.q przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
m&gﬁﬁggigg E&_aﬂnn.uoaﬁ._ ouuonﬂaaﬂﬂuvo&c
kiem projektu oraz przez

v..uﬂ _.ﬁwuﬂ_i_nﬁdi:?u projektu, tablic informacyjnych, ktérych nu& _uonﬂn zatwierdzona przez
wﬁing?&nrﬂﬁzaoﬁhgg{agégiﬁ onaweg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bne) zaplacie i przyjmuje sig, 2e jest wigczony w
ceng kontraktowy
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

E?ﬁhﬁggﬂgggv&os_!é e trwania realizacjs kontraktu
az do o&:g.. £

Em 2y, zainstaluj wﬁuaaﬂzaq:i

lenie, sygnaty 1 Nﬁrgiﬂoﬂﬁ fﬁ:ﬁnsnﬂc&n Engnno

ggi«u&wiﬂﬂo&ﬂ EEB?

Eggiﬂ-_aﬂr&a&&mﬁénﬁgg dz1 lub wyraz
.ﬂn..v&oﬁwimvo&w Zg¢ /Kier ik uq&n_nﬁ

Wijazdy i wyjazdy z ﬁan eﬁoiw:. dla pojazdéw i yn pracujgcych przy realizac)
robat, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposab uzgodniony z Inzy /Kierownikiem projektu.

Fakt przystapiema do robot Wyk bwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez ie, W mi h i ilosciach okredlonych
Eﬁag%%ggg_ﬁanag?!gq&ng gﬁ.ﬂd«g’ﬁﬂ

jektu Tablice nf yine bedy utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie

u_uﬂgo_n.ﬂqﬂ_ghg

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacic i przyjmuie sig, ze jest whaczony w
ceng kontraktowa.
_tggiigiggi robét

!‘ ma obowigzek znaé 1 ¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

E or.u.o trwania a&osq f robét Wyk bedzie:

5



SPECYRKACJE qmn:z,ﬂuZm = D-mM-00.00.00
GANI LNE

__E.nwawiun_ﬂn..r_&iw 3}03. stanie bez wody stojgce),

a1 kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
o&qgwouesﬁr-nng sﬂrﬁggoiqiﬂgzagcﬂre&g,&:nﬂ_gﬁ&
osob lub dabr publicznych i innych, a g_@anzﬁr an_.__._._ansm 0 hatasu, wibracyi, zanieczyszczenia lub
nnych przyczyn powstatych w nastgp

Stosujac s 8§§§E§§éta

1) lokalizacj¢ wau.sanun!ﬁ , magazynaw, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,
ggoﬁag# anuvﬁnunauﬂqha

E ﬂ_ﬁnnwnunun nﬁcq.snnuh_uw_au. nuu-E
c) mozliwoicig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;,
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty latwopaine bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osdb trzecich
Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
L5.7. Matenialy szkodliwe dla otoczenia
Egiggxﬁw&hs&-SﬂgE voaaan?ﬁuegnuﬁvﬁ-
n_ovﬁuﬁn ﬁmn.-n.pﬁ.ﬁ_& iv h dli ¢ ¢k

S.wun_ Eﬁﬂg&%ﬁuﬂ&%{asﬁwg techniczng wydang przez uprawniong
Jed ddzialywania tych matenialow na srodowisko
Zb.n:h?gnﬂao&gmfﬂoﬂnﬁiwo o«-u..og... ﬁeﬂraﬂnuu.._aagaﬁ_.
nuwo&.gmgw-?uguﬁqﬁruﬁg%%v& & pr
technologicznych wbudowania Jezeli wy
zgodg na uzycie tych materialow oui-kiﬁrﬁ.w-uu H_E.Eun.-n I panstwowe),

spowodowalo jakickolwiek zagrozenie srod

iem
i iuu_uﬁwsinﬁi n-vos:a.gg

Jezeli Wykonawca uzyl materialow d

god 8881.__,55 a ich uzycie
5! L A

1.5.8. Ochrona wiasnosei publiczne; | 3&

I instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable i Gégﬂgéi&n%igﬂaﬁ 1 tych urzadzen potwierdzeme
sno.aun n_caﬁ.ﬂua‘n. iﬂgi_eanomo 398_. planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
L Eﬂ!usa. Eﬁn.i-nﬂ?ﬁogo.

rodzaju aeorrwa_uaa{

vn
zk vk A d ._QE%EE.S

_Ho“_orq_._ ggiﬁﬁnﬂugﬁ E.%&lmaﬂn.ﬁ#:n!uﬂ .._vnn_cn«voc.un!..n

przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odp d.

uszkodzenia mnstalacyi E?Sﬂﬂ-ﬂzg_ﬁﬁi?&éﬂ&.i’gri%g

dostarczonych mu przez Zamawiajacego

._nun_n_.nur&os.wvﬂw._on-mo 0 Wz

preez jego dzalania

teszkancd iqruiinpa&oi.l»ﬂiﬂn—r
gﬁ?&oﬂwgi& uﬁ.&uineﬁosggﬂoggs

Inzynier/Kierownik u_.aqu vﬂ_..n. na w.ﬂaoo 5..9.!0&! o wszystkich umowach zawartych

: 1 dotyczacych korzystania z wlasnoder 1

wewngtrznych. gggﬂﬁ%i!&*ﬁﬁ?uﬁiﬁsﬁg mngerowal w takie

uﬂdﬂﬂﬁﬂ? o ile nie beds one sprzeczne z p

9. Ograniczenie o _.ns.ugﬁ.vo%

Ewra:oin-wﬂu.n

pomigdzy Wykonaweg a
ymi w warunkach umowy.

w 0s1 na drogach publicanych przy
2 ‘.5. terenu %Erﬁﬁiﬁ-s&sﬂl—n E@nvﬂ.-ﬁuﬂiomo:i
ﬁ«&:ﬁuﬁ&iﬂnjﬁriﬁng&gﬁ nietypowych wagowo ladunkd ch) i
kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projek

WYMAGANIA OGOLNE

polecié, aby pojazdy me spelnajgce tych kéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedy dopuszezone na iwi u&a:xoangcauwgnagiwig E..GE
budowy | Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robét w w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
polecemam Inzyniera/Kierownika projektu
1.5.10. Bezpieczenstwo i Enﬁ.uw_.ma.

Podczas realizacji robot Wyk bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawea E%Sﬁr%&ganﬁsqwgﬁslg si.ﬁr-n_._
niebezpiecanych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie nvahanwns 4 wymagan

Wykonawca zapewn: i bedzie _.Euq_.aaﬁﬂ.gn:n ! b jal o..-uuu..uﬁ
goﬁﬁ& a&na:u#.n di osdb .‘~r§§§§&u§§

-

ué:sﬂ E.uw‘]u..r...\aqu.:....._.oi»eauoeaa
odrebnej zaplacie | 53 uwzglgdnione w cenie k } !

Wyk bedzie odpowiadal za ochrong robét i za lkie materialy 11 uzywane do robét
R_g.ﬁuvonuoo ia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez ggg;ﬁnﬂag

Ewrghtﬂggi%aags&g%g c-.NvﬂEEvaiﬂuaE.
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej y byly w zadowal m stanie przez caly czas,
do odbioru £O.

Jedli Wykonawea w jakimkolwiek czasie E._o&iﬁdﬂﬂ.n n-_ua_ooﬁ_s _..&.:Ez._cacin_wn
projektu powinien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie ) niz w 24 godziny po otr tego pol
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepiséw

Exweauiﬁsoaoisgw Jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
ﬂ-us.ﬁg awEnE_.a. i?rﬂﬂnm. Jakikol Sawuvomoeggo wykonywanymi robotami 1
bedzie w peini odpowtedzialny za przestrzeganie tych p wiefi pod v_di-uuﬂ..ha_&s.

Ewwﬁ:ﬁngngmlﬂ: w patentowych i bedzie w pelni odpowi z Iniens
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
%ggg_ggﬁeﬂg:&gg}uiﬁggﬂaag:iﬁ&w Sm_u._.on_n_

jektu o swoich dzaal h d .....1_8_“ 1 inne

acrgiﬁawsgg :.I.-...d.._,.u.._n..wL z lub zwigzane z naruszeniem
Jakichkolwiek praw patentowych pokryje Eﬁgﬁuégg kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania ?.&Eu.&gm_sa j przez | /Kierownika projektu

1.5.13. Ré $¢ norm i 2bi

¥ L e .

Gdziekolwick w h k ¥ normy 1 przepisy, ktére spelniac
majy materialy, sprzet i _.R.nsga_.uns%nnne.n g%w&a%ﬁﬁig
.!:asaﬂsa wydania lub poprawionego wydania p norm i _83%9

wiono inacze). W przypadk m@nai&..ﬂg Hunﬂﬁqua?:niosa:&o&g
waa_ngsnow_é _E:un_nn _ﬂona{ normy zap 8 g.&
: lane normy anunﬂ.@. voaiu.ﬁk.n.uﬁ_ﬂ-&sgﬂ uaE..nn

vﬂﬂ Insyniera/Ki ik 3..&3.. Rézmi ich

ﬁﬂig%ﬁg!ﬂuﬁﬁﬂsﬁﬂ.ig
_aus:ndi_;nicin_rosaiangnegn.&nﬁ

1.5.14. Wykopaliska

ﬁgigggggfgv&eiﬂé:ﬁgﬂgt u,!uun.:

h ym odkryte na terenic budowy bedg za
Ewrﬁﬂiﬂn%givoiﬂgn Inzyniera/Kierownika projektu i veh@aiunnd&nh
_5_3355 Jezeli w E«Ere@gg_uﬂnﬁ?uﬂ._atrsasgg %Eg
m 1 Wykonaweg ustali wydluzenie czasu
wykonania %S&éo&g giﬂggﬁﬁwg&oj

6. Zaplecze Zamawinjycego (o ile sa:ﬁ_n.raﬁ-_ﬁ.u.sni&u realizac) u
Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyé Z ia bi e, Sprgt,

ﬁ.ﬁsﬁg towarzyszace, zgodme 2z iwgg_v&!wa w  D-M-000001 ..N-Emnuo
Zamawiajgeego”.

7



SPECYFKACJE TECHNICINE - D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
2. MATERIALY
2.1. Zrédin uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy t przed | Jjakichkolwick matenalow

przeznaczonych do robét, Eﬁo...-in 1%.5 _Sagiir,ﬂasuﬁaes projektu do zatwierdzenia,
szezegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak réwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego #rodla nie « ycznie, ze lkie materialy z
danego #rédla uzyskajy zatwierdzenie

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédia w sposéb ciggly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od inwn.n. eli ongn.wn: wiadz na pozyskamie
E&oi#gaégriaﬂaﬂisg k ajaceg! hunnbvaisg
dostarczyé Inzynierow/Kier } ..Zv..uon:a..:. - P \Hé&u

Wykonawca przedstawa F»S.._n_di_bn_e itkowt do 4 j
an..nahﬂag badan terenowych 1 g@i&iﬂ!ﬁgﬁi?ﬁu 1ebie Bnﬁmaiﬁ_e_s__

g¢ aktual n_nnud nw-u_osueﬁwn:oi._
ponost odp wy p_oﬂ.ciw.& h_.rﬂn.os.uov _..En._u_._.i
vongn..#&go_as._ugg

Wykonawea ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskania materialow
micjscowych bedg formowane w haldy | wykorzystane przy zasypee i rekultywncji terenu po ukoficzeniu robét.

S.uﬁ!r.no%ego&: e materialy pozyskane z wykopéw na lerenie budowy lub z gn#ﬁ-—o._un

k y bedy wykorzystane do robot lub od ione na odkiad odp dnio do
ég_ﬁsﬁuﬂ:gg%?&anﬂ

Eqrﬁﬂiunuﬁcoﬁsvaiu_ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, kiore zostaty
umowy, chyba, ze uzyska na to vﬂgﬁﬁgaﬁgﬂcﬂrﬁ

ge!un__ zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

ZBRE( o&.os._!_B..an §§§E5<§ER wywiezione z terenu budowy |

1 przez Inzyni ika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Egiﬂésigg&gguﬁﬁgéﬂn&%ﬁi 1o kosz tych
materialéw zostan Eno_.v.w s_-uw.ﬂ-uﬁg a&x.n«oﬁﬂwnﬂ.d._n_n

g_dnn-._-cc&.ig«ﬁ jdujg si¢ nie zbadane i nie p
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem i ni ¥
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projel r—asi lul v mw,_. przewidujg n..o.u sdwn s.u..!u owego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych ika projeku o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie _H.Baﬁvana.um Blu:&:.-?o!eﬂnu e dluzszym, jeili bedzie
potrzebne z uwagi na wyk badan w ﬁu.iun«gs%aﬁ:rhﬂénwwriv&g
zaakeeptowany rodza) materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5, Przechowywanie i skladowanie materialéw

gﬂigiggégﬁgﬁuieﬂ%g%
byly e przed howaly swojg jakosé i wladciwosci i byly dostepne do
rsﬁaﬁ.«nu_agasn.ﬂiu_rbvé&n.r
Zéﬁgggaiwﬂrn_igii e terenu budowy w miejscach
iem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
nﬁiﬁasﬂ keep yeh przez Inzyniera/Ki tka projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materialéow

Wytwérnie matenaléw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialow mogg byé pobierane

8

SPECYFIKACJE TECHNICZNE - D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

w celu dzenia ich whas sci. Wyniki tych kontroli beds stanowié podstawg do akceptacyi okreslonej
E:.uﬁ_gn_&iv&ium_angi#

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcjg wytworni, muszg byé
vn?_nan:-aﬁv&-bng»r

jektu bedzie mial zapewniong wspélprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
Eﬂ.ioiinﬂ.: _u.s@.cs!_g 1a inspekcyi,
b) Inzymier/Kierownik H_Eo_E..vonE Enie_awn_unau w dowolnym czasie, do tych czgéci wytwomi, gdzie
odbywa si n duk :ja materialow p do real robot,
_._o&a _u.a:rn._ odbywa si¢ w miejscu nie nalezgcym do E%r&ﬂin% Wykonawca uzyska dla
/Kier ika projektu 1 dla przeprowad: i badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wyk jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, kiéry nie spowoduje
Egngwozﬁ_gﬂu}otigﬁw% Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy 1 pod i.h a..voi ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
_un_nrn.nonwwﬂu-& 3&9. k /Ki 1k Eo._o_n.. EENSU&W u braku ustalen
w  wymienionych wyzej &EHERB_.. uuﬂa powinien by¢ v P y przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

_._nuua ;a_neﬂ.& sprzgtu powinny m.iu-ﬂuaiﬂ Eoi&nn:o _dg_. aann zasadami
kresloaymi w dok ktowes, SST i wal

mgggiqrgué_&sﬁ-&%égggiégt
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Eﬁguiou uaE g:ﬁai_\_n.n.asa.reﬁ projektu  kopie dok ow potwierdzajacych

p sprzgtu do uzyt ia 1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

E%ro.‘...ﬂuaﬁu e konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprz¢t niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg Eon__iauo s.l..!__u!nn uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ K projektu o swoim zamiarze wyboru i
ﬁﬁfﬁoﬂsvﬁzﬂﬂggfgﬁlﬁg_ ptacyi Inzyniera/Kierownika projektu,

nie moze by¢ poimie) zmieniany bez jego zgody

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie g )
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifiko iaan.n_nmeﬂﬁuﬂoﬂao%

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do ia jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
miekorzystnie _ﬁ..n_namn so.rgwi!..w_nr robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

_Ln«vh dk u powinna zap d robét zgodnie z uﬂnnwﬂ-o—ﬁw_oa! 1w
dok i projek mm._. ) gﬂﬂ&w.ﬂoﬁ___ﬂ projektu, w terminie przewidzianym
UmOowq.

.._dan_EEnaus__ ych pojazdy bedy spelni dotyczace przepiséw ruchu
&dmaiumi;. P Inych iskow na o i gg!ﬁ&ﬁ%g
nie spelniaj aﬁr nkd Sowas‘m wKicrownika projektu, pod
iﬂisﬂgnﬁg u pier 3 deinkd n&n:-roﬁiwr onawcy.
Wyk bedzie ¢ na bieza ..EE_-HQ wg I |
Jego p dami na drogach publicznych oraz dojazd: nnﬁﬂ. r:nose
5. WYKONANIE ROBOT

Jest odpowiedzi dzeni 3&& dn E-E_:Bai%ninﬂ‘_nkﬂn
%EQBEE&?.S*&E&BEPHE z dok 14 P 3, wymag;
SST, PZJ, projektem organizacji %gsﬂg!unuiwrgniooﬁ.ﬁ 1! i | yniera/Ky
projekiu

Wykonawca jest odpowiedzialny za Egiﬁwo%-ag

i&rn:-iﬂhnhuq ...uh... gg&tv.-:ﬁ_.ganian

robét zg i i ji proj ) lub
_.Qnrg:. Euaﬁa!ﬁgg.gév_o%

Bledy popeinione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wy robét igte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si auwﬁwiuv_a:usiﬂ_mciurnﬁw
dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu
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masgaggﬁag?rs@. .iﬂ._‘vqunn.eu. / Ki ka projektu nie Eﬂrghiﬁug_%.ﬂoinmﬁoﬁzrf projektu »Sguu!ﬁunfn uEuns.Bn
Inia Wykonawey od odp éci za ich dokladnosé urzadzenia + sprzet badawezy posiadajy wazny legalizacig, zostaly prawidlowo wy i odpowiadajy
Decyzje Inzyniera/Ki ,....q ek aonwnﬂn .-wnn!nn._ _Eo&gsslniai_anana&i wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan
robdt bedg oparte na w i kreslonych w d projek ) i w SST, a Inzymer/Kierownik projektu bedzie e mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
takze w normach 1 §9 gvoan._ﬂ.oin:.:g _gﬁsﬂﬂaé?&géa&:é celu ich inspekcji
_u!._n.._ a_u_n.ﬁ_a! robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy _".unE__n B?..E-a o jakichkolwi r
dosel, wyniki ggnﬁﬁ_ﬁﬂuﬁgr.%_ﬂnﬂaggs miedociggnigciach dotyczacych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia | um, pracy p
vo—ooa:- Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawee w czasie _scaaomgiﬂu.n? Jezeli niedociggniccia te bedy tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan,
okreflonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozby zatrzymania robét, Skutki finansowe z Z tego tytulu Ki k projektu natyck wstrzyma uzycie gggﬁr%&i_gu do uzycia
poniesie Wykonawca. mnﬂﬂdi&% gdy niedociggnigeia w pracy laboratorium W y 3 igte | stwierdzona zostanie
odpowiednia jakosé¢ tych materialow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT R Rty it orpaeisovioions i rcvdamin: Hadil Jow ponosi Wkonawea.
6.1. Program zapewnienia jakodci 63. Pobleranie probek
Wykonawca jest zobowigzany opracowaé | przedstawié no kceptacji | / Kierownika projektu
ienia jakotcl, W i 2o 4 fakeodea ¥ o okredlié, - ?mwr_wﬂ_atowﬁﬁﬂ_o!sﬂ Eoﬂ 3!%-3«3&”«!&98&&3!&5-%%
sposob wykonywania robdt, m n!&n:nannn_..n kadrowe 1 _u_e..gﬂn._ ovﬂniag_&anwiwr onanie %&-ﬂ?vﬁ! + = 0B
robét zgodnic z gﬂﬂ“ﬁ“ mmﬂ”ﬂn!ﬁgwﬂ Inzymier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w . pobieraniu probek.
vn&nowa__nﬁ_in:gn s o Pojemniki do pobierania _u.o_ln beda gﬁkﬂ.n przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez
PRSI . Inzyniera/Kierownika projektu. Probki d. przez Wyk ¢ do badan wykonywanych przez
organizacj¢ wykonania robot, w tym 1 sposdb pr robot, 4 i : %
b Inzyniera/Kierownik projektu bedy odpo p i .iggﬁgﬂﬁn
- organizacje na budowie Euon.ﬂr -owaniem robat, Inzyniera/Kierownika projektu.
= sposéb zapewnienia bhp,, | } Na zlecenie Inzyniera/K. ka projektu Wyk bedzie przeprowadzaé dodatk badania tych
~  wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktycane, materialéw, kire budzg watpliwosci co do jakoici, o ile kwestionowane materialy mie zostang przez
- wykaz 0séb odpowredzialnych za jakoié i terminowos¢ wykonania p Inych elementd Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko
robét, w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy
~  system (sposéb 1 ﬁﬂo&ﬁuggiﬁﬁ._ raﬂah !ﬂni!ﬂn_gs%rgwiiar&r Ed i
- Ev.vnusun._n W sprzet i do li (opis laboratorium wlasnego lub Badania i pomiary
um, Wyk EEN_BEEE badan), iﬂwhrﬁv&ua.— 35533.5! d. zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
— sposob oraz formg¢ gromadzenia wynikéw badan _-__a_.!oa.._uﬁs. Bb voE_Has. nastaw normy nie obejmujg jakicg ¥ 2 s.mm.—. ¢ mozna wyty krajowe, albo inne
:5&.55.3! _ﬂd.inwn_r a takze wycigganych h korekt w procedury, zaakcey przez | rera/ K
sposab 1 formg ﬂ.ﬂlﬁ#ﬂuﬂﬁ tych Eu.o..B-n._ Przed przystapieniem do pomiaréw FEEE«#% powiadomi Inzyniera/ Kierownika v..&ar!
Hgﬂdieaoﬁdi:_woiﬂ? o rodzaju, miejscu i gﬁaﬂasuﬁ_ﬁ_ﬂ.bv .,Qwo_..n: u pomiaru lub bad Wk
b) czgsé g dla asorty robét: na pismie ich wyniki do akcep Y
..E«rhnsln«.a Eﬂmguoﬂiﬂwra-... z ich i technicznymi oraz
y do E.Hnun:.nvoﬂ.! io.ro.ﬁo_sn 6.5- Ragorty £ badad
- .dn_ﬁ ,_otgmiggnggnb u materialéw, spoiw, Wykonawca bedzie przekazywaé _nuu._._ndihn_ﬂui_:rei_ vwo_n_n._.. kopie iva:&i wynikami
lepiszczy, _u.ﬁnu.i_e badan jak najszybciej, E«.&Q&Epﬁiﬁsﬁn kresl 2 Jakosci.
- sposob 1 przed utraty ich wiadciwosci w czasie transportu, Wyniki badari (kopie) bedg przek ierowi/Ki ikowi projektu na formularzach w wedlug
- neos_v _uds._ﬁ _sanaz badan ﬂo&& 1 czgstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja dostarczonego przez n éog_ﬁgﬁgaeoggsﬂ
itp.) prowadzony d dostaw materialow, sﬁsﬂﬂnia.auz_nr 6.6. Badania Indtyniera/Ki rataki
:angwuagog&&gsi% i i et 1.=S_u .
— sposob postgpowania z materiatami i 1 nie odpowiadajacymi wymagani Zynier ik proj F.ﬁu_ moau_ngv.su:_-rnnz pobierania probek 1 badania
w ich wy! /pozyski a Wyl 1 prod materialow powinien udzielic
6.2, Zasady kontroli jakoici robét mu niezbednej vun_oﬁ‘
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich i wykonani osiggnaé Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikaci sy kontroli robét prowad: przez
zalozong jakosé robot. - ! i) Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje bedzie oceni dnost materialow i robot z
Exroﬁsﬂ%ﬁ&viﬂ&awl}rsg_n% h-ko?_asﬁliiﬂrn:niﬂg iro_swm._.:n d wynikéw wlasnych badan & buw iwﬂ_&sw-a!ﬁ_bgugﬁr
system pc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzeme 1 wszystkie urzadzenia i i o OF . .
&:he&aaou&_n:s% Esnan.lossﬁag ik projektu p bieraé probki low | prowadzié badania niezaleznie od
Przed zatwie kontroli Ki k projektu moze zazadaé od Wykonawcy Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badas wykazs, 2¢ raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Eﬁv—ot&aﬂﬁv&!iﬂ_ Hnnu&uﬂosﬂarunvoﬂua ich wykonywania jest zadowalajgey. Inzynicr/Kicrownik projektu oprze sig wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnodci materialow 1
Wy bedzie przep dzaé pomiary i __&ES materialow oraz robot z czgstotliwodeia ovR. momﬁuﬂ_nn:u:ow-oss 1 88T Iaﬁgﬂ&un_ €, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
zapewniajgeq stwierdzenie, ze roboty wyk 2 ¥ iami zawartymi w dokumentacji yeh lub ych bada :EHS.E—QEEE calkowite koszty
projektowej 1 SST nas.ﬁdwdr_:vg iuarw-g i pobierania probek p g przez Wyk
Mimumalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okreslone w SST, normach i 6.7. Certyfikaty i deklaracje

grfgw&aagﬁugoﬁﬁ_aﬁﬁéiﬁgiﬁgg.d-xn.an.a ‘ )
jest ) , aby zap wykonanie robdt zgodnie z umows. Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadajg:
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1 ggigggi—ﬁcﬂm 2t zapewmono zgodnod¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z

- Polskg Normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
53 abjete certyfikacjy okreslong w pkt |
1 ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslaj lajgce w sposob jednoznaczny je) cechy
Produkty przemyslowe muszy posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a a W razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedy dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwick materialy, kiére nie spelniajg tych wymagan beds odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik  budowy jest wy

ok b . o i
f«wﬂﬂioniofa.o&?uur-g Erﬁiﬂﬂggreﬁoﬁgéiﬂ
3¢ za prowad tka budowy zgodnie z ob qcymi przep (2] spoczywa na

iu}a‘.ﬁsﬂq

Zapisy w dzienniku budowy bedy dokonywane na biezgeo i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczefistwa ludzi | mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony daty jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonala zapisu, z podaniem je m.EBB .Iui_uw-iﬂu_!—os..urnaﬁuoiau Zapisy beda czytelne,

&rggnﬁgﬁvgﬁmw—_ g b srednio jeden pod drugim, bez przerw.
bud !.Seriu_ 5_..n y bedg kolejnym numerem
u&aoﬁ.:r ggggirbﬂﬁ.‘ / Ki ika projek

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
|aﬁ4_u.un§nh= Erﬁggc&btﬁ
= datery przez Z
tggﬂﬁ_gﬂvﬂﬁaéﬁ n_m:u-dmi..n zapewnienia jakodci 1 harmonogramow
rabét,
< S rerpacapea | sshodcania pamcagiluych hamntiv bl

- przebieg robét, trudnosei i d okresy 1 przyczyny przerw w robotach,

= uwagii vzﬂgﬁgagﬁaﬁnrnﬂa%

- daty za strzy robot, z powodu,

- zgh g dbioréw robot zanih ,. h 1 ulegajgeych zakryci, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

= Wwyjasnienia, u s.n@_ 1 propozycje Wykonawcy,

= stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograni lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku se._Er-B E:ul«udﬂ:

= zgodnodé rzeczywistych warunkow h z ich op w doku

- Nﬂﬂgggzeoggvmqrgnug iﬂur iw.ra«iin:h
1,

- dane dotyczyce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

~ dane dotyczgce jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badai z podaniem, kto
Jje przeprowadzal, ,
~ wyniki prob p golnych el 6w budowli z podaniem, kto je przeprowad

~ inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy bedy przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunko s.!.:n sig.

gg%ﬁnﬁh b P do dzi a budowy Wykonawea podpisuje z
zaznaczeniem .nr_ad._an—- lub H.—oo iem ﬂgw»

Wpis pr do d wcaotu. bliguy gnﬁhﬂﬂdiﬂf projektu do ustosunkowania si¢.
Ton.&.ﬁ:ﬁ._ﬂ:o&ﬁruudﬁssosq P A do wyd. ia polecen Wyl y robdt.

(2) Ksigzka obmiarow
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_nui..ru bmiard t dok na
1 w robét. Ob ._Is.._, .._:So.uﬂisﬁu- .eaaw ﬁ_w _&..ongn.d_&n__s
kosztorysie | wpisuje do ksigzki obmiardéw
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki ggan.&n&ﬁﬁnuﬂn&:# lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o

._-roS 552._192 _dnn_!w_.ovoaun i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beds gromadzone w formie

uzge j ie zap Jakosci. Uorca_nﬂ_\ e stanowig zatgczniki do odbioru robdt. Winny byé
udostgp B_S&n ie Inzyniera/K. h

(4) Pozostale no.n_...sga.c-iciw

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymi ych w punktach (1) - (3) epujg
n—o—a&!&.
a) p i j laneg
b) ma_oxo&.g u.!n?k_bge
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
¢) protokoly z narad i ustaled,
f) korespondenci¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w \.

Zaginieie ktdregokolwick z dokumentdw budowy spowoduje Eﬁ.ﬁ.ﬁsﬁ odroezenie: w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kier ka projcktu 1 przedstawiane
do wglagdu na zyczenie Zamawiajgcego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Owai%gi!g HE« wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjy
jeh mm.—. k h w kosztorysie.

Ob B.xx: e Wyk po pi powiadomieniu [nzyniers/ Kierownika projektu o
zakresie obmj ych robét 1 terminie obmiary, co naj Euﬂ_E_su&aﬂ.RBBnB

S.wnEo.uEE.:aﬂr_ P do ksigzki obmiardw.

kikolwick blad lub prz: { _s_....p._ w slepym kosztorysie lub gdzie
:Eu_imm._.ﬂauia.niﬂrﬂsioar i 1 h robot Blgdne dane zostang
poprawione wg instrukcji :&E!u;ng&uuagﬁv&!

o_.al.wﬂoinnvg{uﬁ 3 do celu miesi

a- rzecz S.«rnn!caw _..& W innym czasie n_nﬂagw.a w .._Bo.__: _.E _unNmE:_.ﬂ.v.H _uuﬂ i«rua-san

)

7.2. Zasady okredlania ilosci robét | materialéw

Dhugosci i odleglodei pomigdzy wyszczegéinionymi pur i bedy obmierzane poziomo
Ss&ﬁ_ah.on.et&

Jesli SST wiadciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, obigtosci bedg wyliczone w m® jako
dhugosé pomnozona przez éredni przekrd).

llosci, kiére majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w w tonach lub kilogramach zgodnie
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, y w czasie obmiaru robit bedy zaskceptowane
E.nuﬁ:ﬁn?%i&nrﬁ
c-.i._ua.n- n_u-ni ¥y 3 d ﬂ.ﬁiﬁnﬂﬁi hns...h Eﬂgs_cﬁuﬁ
h to Wyk bedzie posiad
s...ﬁ.ﬁ_. ggﬁguﬂuiﬁﬁitﬂg w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robét.
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7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca d 1 luj d agowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST

Bedzie .Eﬂqaissﬁaﬂan: uhvns_._..s..f.s_uvﬂav ciggly zachowanie dokiadnofci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiary
Obmiary bgda przeprowad przed czed ym lub y dbi deinkéw robot, a takze
w przypadku wystgpowania diuzsze) przerwy w robotach
Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania
Ofsﬁagvo&ﬂeaﬂn:%n vgaiﬁuﬁﬂgaﬁrgﬂﬁu

Roboty pomiarowe do ob oraz bedg wyk w sposob zrozumialy 1
Jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchm lub objgtosci beds fni dni k
umieszezonymi grﬂnanu.ﬂw.ocﬂ.ﬂ_.oi Egngﬂiﬂhnrﬁﬂowa%&gsﬁo:nn
oddzielnego zalgcznika do ksigzki ; 3 B uZge /Kierownikiem
projekmu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zal 1 od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaig nastgpujacym etapom odbieru:

a) odbiorowi robat zanikajgeych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorow: ostatecznemu,

d) odbiorows pogwarancyjnemu

8.2, Odbiér robit zanikajacych i ulegajycych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
ir%gwns%g in_h_ﬂu.ﬂu.dnnﬂ realizacji ulegng zakryciu,
Odbior robot Nu:h.—n._an_‘n_. Enﬂn._somn_.. zakryciu bedze dokonany w czasic umozliwiajgcym

Inych korekt i p k bez hamowania ogdinego postepu robét
gﬁ:%nﬁré gﬁk:oﬂﬁﬁnr?&&a:
Gotowosé n!é ...58 3.&_ n_u REBE zglasza Wykonawca wpi do dzi a
d Y projek o&:u_vﬁu prowad i
Enm&ﬂEaEE»! .aﬁ._ua::x_g I pi } !._g vQ.SR_aB.HE o tym

fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

._-_3% i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia _..E_Eai.ﬁdiir projektu na podstawie
dok iera)y ..:_E.E.__n. ynikd c&g_gzﬁr s_on!u o przeprowadzone pomiary, w
rﬂ..m.!.slu ;1._ ...mm._.

8.3. Odbiér czgiciowy

Odbior cz¢sciowy polega na ocenie ilosci i jakosei 1 wykonanych czgdct robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik

projektu
8.4. Odbidr ostateczay robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenic rzeczywistego wyk ia robét w odni do ich tloscr,
Jakoscl 1 wartoscl.

geﬁ.nﬂwgn__&u&_oﬂnn ¢ do odb g0 bedzie st i przez
Wykonaweg wpisem do dzienmka budowy z locznym powiad jem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Oacoq g«%igigﬁsggigxﬁagﬁgs liczac od dmia
potwi przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wy przez Zi ajgcego W ob
Inzyniera/Kierownika projektu 1 Wykonawcy. Komisja odbi .u roboty dok ich oceny jako$ e na
a&h-in?ﬂo&ouc:wn..&ﬁ:ﬂ:&i%k&ig arow, ocenie wizualnej oraz zgodnod

robét z dokumentacjg projektowg i SST

SPECYFIKACJE TECHNICZNE — D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

W toku odbioru ostat go robdt komisja zap si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
dbioréw robdt zanikaj 1 ulegajacych znkryciu, zwl w zah wykonania robét uzupelniajacych i
robot poprawkowych

E%E%ﬂﬂgigﬁr%_ A h lub robot pelniajgcych w
warstwie scieralne) lub rob b ych, k il _.ﬂo:.snuzd__ gﬁn EE_ I nowy termin
odbioru ostatecznego.

w g&.& ns.ﬁ.&h._.. przez _895« e __uro@n wykonywanych robét w poszezegdlnych
_ua._n.soss SST z uwzglednieniem tolerancy
_Boauiﬁruﬂmn%aonﬂrw biektu i o ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomnicjszong wartosé igg}giggégnssgg
umowy.

8.4.2. Dok y do odbioru

Podstawowym  dok do  dok ia odbioru ostatecznego robét jest protokdl odbioru

g0 robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajaceg:

Do odbiaru g0 Wyk jest zob ..,ihuﬂ.mossa nastgpujgce dokumenty:
dokumentacg projektows pod 4 Z nani oraz dodatkows, jesli zostala sporzgdzona
w trakcie realizacji umowy,
gﬁ%iﬁﬁwgﬁvu z dok ow umowy i ew. uzupelmajace lub
E:na..&.

e P S

aﬂﬂa&ﬂ budowy 1 ksiazki u_u_uiai (oryginaly),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

o_uE-o technologiczng uvﬂﬂmuo.ﬂ na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zalgczonych do

® NpweEw B =

ic&soe. yh h zgodnie z SST 1 PZ),
J.aﬁ._aa ..'B... .Bve__aiﬂﬂﬁﬁaﬁrﬂ@:nﬂ. 1e linii teleft
energetyczne), gazowe), ofwietlenia itp.) oraz p i pr ia tych robét wiaseicielom

urzgdzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadnicze) powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji 33*3-85&

i%_rn%smgaaraga_u&ﬁm_ﬁnu 0 nie bedg
do ) P iwra:-saas.gvnnnsag:oga
) Eumwﬂ_:n 4.., przez komisjg roboty popraw lub uzupeiniajgce beda wg wzoru
._.n.EEser ..3m2w1 kowych i robot uzupelniaj 15}
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny _..E_nmw na ooﬁ: :... ych robot igzanych z igciem  wad
stwierdzonych przy odbiorze h w ok gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie &ran!wiﬂ%ﬁooﬂg wizualne) obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkeie 8.4 Odbior ostateczny robét”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

latnosci jest cena jed:
Ei_o.s&-gu&eg
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawy platnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycyi kosztorysu
nn_.._-_ %EEBr si _..& ridi ryczaliown pozycji kosziorysowe) bedzie uwzgledniaé wszystkie
y dajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
.....nw:uﬁﬂ-n,_ _u_,o‘_nﬁuiu.q

Ceny j k lub kwoty ryczaltowe robot bedg obeymowaé:
= robocizng bezpoiredniq wraz 2 8556335 1 kosztami,
= warto$é zuzytych ow wraz z k zakupu, magazy Inych ubytkow 1 P
na teren budowy,
- i%ﬂggé _gg 1 kosztami,
- koszty posredmie, zysk k i ryzyko,

kalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowg
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= podatki obliczone zgodnie z cbowiazujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00,00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obeymuje wszystkie warunki okreslone w ww. dok h, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie
93. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/p dow 1 orgi 11 ruchu obejmuyj
(a) opr ic oraz uzgodnienie z | i K th projektu 1 odpowiednimi instytucjami projektu
organizac)i ruchu na czas trwania budowy, wraz z d iem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
Euxﬂpsﬂuﬁahgﬁaa&wuwn:gulu dnien wynikajgcych z postgpu robét,

(c) oplaty/dzierzawy teren,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcj¢ tymczasowe) nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznal f i drenazu,
(f) tymczasows przebudowg :..ﬁn!u_.evnwn_.
Wouu?.: dd .EEE-E_ ruchu obeymuje:
(a)o pr enic, praykrycie 1 igcie ty yeh kowan pionowych, poziomych,
v!._n:us..-i
(b) utrzymanie plynnosei ruchu vc!_ﬂ_ﬂmo
Koszt likwidacyi obj i izacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie whudowanych _..En_.iwi i EQEE:P
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
. Ustawa z dmia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89, noua_anvo»:.eunvﬂ_gﬁhuﬂ.-
2. Zarzgdzenie Mimistra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sp ¥, 2 1

rozbiarki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz 1555).
3. Ustawa z dma 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz U Nr 14, poz. 60 z pdznicjszymi zmianami),

D.04.04 02 Podbudowa z kruszywa | 80 stabil g0 mech

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1.  WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogéine dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie dia

+PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ W MIEJSCOWOSCI ZALESIE GMINA STANISLAWOW"

1.2, Zakres stosowania SST

munﬁmzos specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w zaméwieniu.

1.3,  Zakres robot objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem

podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakresem rob6t jest objete:

- wykonanie podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm,
grub. zmienna

Zakres wystgpowania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizo go mechanicznie zgodnie

z Dokumentacja Projektowa.

Podbudowg z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami

podanymi w Dokumentacji Projektowej, jako podbudowg pomocnicza i podbudowg zasadnicza wedlug

wKatalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych”.

1.4, Okreslenia podstawowe

14.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszezone) mieszanki, kibra stanowi warstwg nosng nawierzchni drogowe;.

14.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu

1.4.3.  Pozostale okredlenia podstawowe 53 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 1 4.

L5, Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
Wspdlny Stownik Zamdwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Slownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamdwienia podano w SST D.M.00.00.00. , Wymagania Ogélne™.

2 MATERIALY
2.1.  Ogblne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D.M.00.00.00.
~Wymagania Ogélne” pkt 2.

22.  Rodzaje materiatéw
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Matenalem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziam zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.

23.  Wymagania dla materialow

23.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia mieszanki powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej uziamienia na sgsiednich sitach Wymiar najwickszego ziarna nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukiadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN 933-1, powinna miescié si¢ pomigdzy krzywymi
granicznymu pdl dobrego uziarienia podanymi na rysunku 1.
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Bak scrta sita, mm
Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej.
1-2  kruszywo na podbudows zasadniczg (gomg warstwe) lub podbudows jednowarstwowa,
1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczg (dolna warstwe).
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232 Wialciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymag Badania wedlug
1 | Zawartos¢ ziam mnigjszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 PN-EN 933-1
2 | Zawartosé nadzi % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-EN 933-1
3 | Zawartosé¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie wiecej niz 35 PN-EN 933-4
4 |z §¢ zanieczyszczeh organicznych, % (m/m), nie wigcej niz 1 PN-88/B-04481
5 | Wskainik piaskowy po pigciokrotnym zage da 1 lub 11 we

PN-88/B-04481, % od 30 do 70 BN-EN 933-8
6 | Scieralnosé w bebnie Los Angeles

a) écieralnosé calkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigeej niz 35

b) scieralnoé czgiciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw w stosunku do

straty masy po pelne; liczbie obrotow, nie wigce) niz 30 PN-EN 1097-2

7_| Nasigkliwosé, % (m/m), nie wigce; niz 3 PN-EN 1097-6
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m),

nie wigcej niz 5 PN-EN 1367-1

9 N-E-ﬂo& %Qi siarki w przeliczeniu na SO, %{(m/m), 1 PN-EN 1744-1

nie wigcej niz

10 | Wskadnik no§nosci Wy mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy niz

a) przy zageszczeniu Ig 2 1,00 80
b) przy zage: iuls > 1,03 120 PN-S-06102
233 Woda

Nalezy stosowaé wodg wedlug PN-EN 1008,

3. SPRZET

3.1, Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00. , Wymagania Ogélne” pkt3.
3.2, Sprzgt do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
Wymaganie to jest zbgdne, jezeli producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki
0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

b) Réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki. Za zgods Inzyniera do rozkladania mieszanki
na drogach o ruchu mniejszym od cigzkiego mozna dopuscié spycharki,

c) Walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania W miejscach
trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
42,  Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywaé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 5.
52,  Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01.01 ,Korytowanie wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podioza™ lub SST D.04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu
stabilizowanego cementem”™.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dys

dys < 5 1)
w ktorym:
Dys-  wymiar boku oczka sita, przez ktbre przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziam gruntu podloza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podiozu ulozyé warstwg odcinajaca lub odpowiednio
dobrang geowldkning. Ochronne wiasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu,
wyznacza si¢ z warunku:

ds
On <12 )

w ktorym:

dsy - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarm gruntu podloza, w milimetrach,

Ox - umowna srednica pordw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca si¢ na
geowldkninie w ilosci 90% (mvm); warto$é parametru Ox powinna byé podawana przez producenta
geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego ukszialtowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odstepach nie wigkszych, niz co 10 m.

Podbudowa powinna byt wytyczona w sposéb umozliwiajaey jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowg lub wedtug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej SST.
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Jezeli podloze ulepszone, wykonane z mateenialw zwigzanych spoiwami wykazuje jakickolwiek wady, to
powinny by¢ one usunigte wedlug zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o Scisle okreSlonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia
Jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdinych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposéb,
aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

54.  Wbudowywanie | zag¢szczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubosé po zageszezeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie
moze przekraczaé 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roziozona w sposdb
zapewniajacy osiagnigeic wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nasiapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgomos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalnej,
okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda IT). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zostaé osuszony przez mieszanic i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscia wody i
réwnomiernic wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wskaznik zaggszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

55.  Odcinek probny

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne 1o, co najmniej 10 dni przed rozpoczeciem robét, Wykonawca wykona
odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa
Jjest wladciwy,
okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszezeniu,
okreslenia liczby przejs¢ sprzgtu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zZageszezenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i
zaggszezania, jakie bgda stosowane do wykonywania podbudowy na budowie.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 m® do 800 m’. Odcinek probny powinien byé
zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.6.  Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudows do ruchu

budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wynikiych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot

Ogéine wymagania dotyczgce kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne™
pkt 6.

6.2.  Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapicniem do robdt Wykonawea powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3.  Badania w czasie robdt

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badar i pomiar6w

Czgstotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwosé oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Cazgstotliwosé badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchma
Lp Wykniaegdluionio badah ﬂrzﬁoﬁﬁu E{hﬁ%ﬂ. =
1 Uziamnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé } 2 600
3 Zageszczenie warstwy 2 1000
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3 2 dla kazdej partin kruszywa i przy kazdej zmianie

6.3.2. Uziamienie mieszanki

Kontrola uziamienia rozlozonego kruszywa powinna byé przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dzialce
roboczej za pomocq analizy sitowej. Prabki nalezy pobieraé w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed
Jej zaggszezeniem.

Uziamnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

633 Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wediug PN-EN 1097-5, do kontroli nalezy pobiera¢ 2 probki z kazdej dziennej
dzialki roboczej. Wilgotnodé mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okredlonej wedlug
proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

6.3.4. Zaggszezenie podbudowy

Kotrola zageszczenia i nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nale2y przeprowadzaé nie rzadziej
niz 1 raz na 500 m® i w miejscach watpliwych wskazanych przez Inzyniera.

Zaggszezenic kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigeia wymaganego wskaznika zaggszezenia
Zaggszczenic podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprzeé na
metodzie obeigzen plytowych, wg BN-64/8931-02.
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Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, pdy stosunek widrnego
modulu E2 do pierwotnego modulu odksztalcenia E1 jest nic wigkszy od 22 dla kazdej warstwy
konstrukeyjnej podbudowy.

E,

Bl <23
6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. nalezy
przeprowadzi¢ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa.
Probki do badai pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.4.  Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

._.nv_..on 3. Cazestotliwosé oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa lamanego

st go mechanicznie
| Lp. Wyszezegélnienie badari i pomiardw Minimalna czestotliwosé 1arow
1 Szerokosé podbudowy 10 razy na | km
2 Réwnosé podiuzna w sposob ciggly planografem albo co 20 m laty na
kazdym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna 10 razy na | ki
4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokodciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie®) co 100m
7 Gruboié podbudowy Podezas budowy
w 3 punktach na _nﬂnam dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej mz raz na 400 m'
Przed odbiorem:
w 3 punkiach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmmej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gléwnych tukdéw poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co 100 m. Szerokosé
podbudowy nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej, 0 co najmniej 25 cm lub o wartoéé wskazang w Dokumentacji Projektowe;.

643 Rownosé podbudowy
Kontrola réwnosci podiuznej podbudowy powinna by¢ mierzona 4-metrows lata lub planografem, zgodnie

2z BN-68/8931-04 co 100 m.
Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows latg.
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Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczaé:
10 mm dla podbudowy zasadniczej,
20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ fata profilowa z poziomicg, co 100 m.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z Dokumentacja Projektowa,
z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy
Kontroli rzednych niwelety dokonuje si¢ za pomocg instrumentu niwelacyjnego.
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 em, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie powinna byésprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w
punktach gléwnych lukow poziomych. O§ podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubosé podbudowy
Grubosé podbudowy nie moze si¢ roznic od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa | Wskainik Maksymalne ugigcie sprezyste pod Minimalny modul odkszial-cenia mierzony
z kruszywa o zageszezenia kolem, mm plyta o Srednicy 30 cm, MPa
wskazniku IS e
wnos nie | mniejszy niz
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od prerwszego od drugiego
obeigpenia Bl _| _obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 Lo 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5, Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny byé naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
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Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowane) o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawea powinien na wlasny koszt poszerzyé podbudowg przez
spulchnienie warstwy na pelng gruboéé do polowy szerokoéci pasa ruchu, dofozenie materialu i powtérme
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienic lub wybranie warstwy na
odpowiednig gigbokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wladciwodciach, wyrdwnane | ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wyk iu tych robot APl pONOWNY pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli no§nos¢ podbudowy bedzie mnicjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej noénosci, zalecone przez Inzyniera

Koszty tych dodatkowych robot poniesic Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie o okreslonej grubosci.

8.  ODBIOR ROBOT
81.  Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 8.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogblne™ pkt 9.
92, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robdt oraz utrzymanie oznakowania,
zakup i dostarczenie niezbednego materiatu i sprzgtu do wykonania robét,
zakup, dostarczenie i zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego

wykonania robét lub wynikajacych z przyjetej technologii robét,
opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki gruntu stabilizowanego cementem,
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D.04,04.02 Podbudowa z kruszywa | stabili 20 meck

wykonanie proby technologicznej 1 odcinka prébnego,
przygotowanie i transport mieszanki kruszywa na miejsce wbudowania,
rozlozenie mieszanki kruszywa na uprzednio przygotowanym podiozu,

wyprofilowanie | zageszezenie warstwy do grubodei i profilu okreslonych w Dokumentacji

Projektowe;j,
odwiezienie sprzgtu,

uporzadkowanie terenu robot; zaladunek | wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji

lub na miejsce przystosowane do skladowania poza terenem budowy,
utrzymanie wykonanej podbudowy przez czas trwania robot budowlanych,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-88/B-04481 Grunty budowlane Badania s probek gruntu

PN-EN 933-1 _ﬂ&nﬂwu@usswﬁ i kruszyw. Oznaczanie skladu zismowego.
PN-EN 9334 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgsé 4: Oznaczanie ksztahy

ziam Wiskaznik ksztabtu

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych 1 q&.ﬁﬂéﬁ?i&n.gﬂug Czgsé 5: Oznaczanie
zawartodct wody przez w z
PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwodei kruszyw Czesé 6 Oznaczanie

@nﬂaﬁ B!.:.:au_aﬂioﬁ.

» h 1 odpomosei w..ﬁn«i _..u nﬂ&w:_n czynnikow
PN-EN 1367-1 siragtecs ...nnﬁ,ﬁ_.: : T2
PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. O je zawartosci zanieczy
organicznych
PN-B-06714-37 .n_.Euwiu a::nB_:o ! O rozpadu krz
i fizycenyeh whatciwodci | M
PN-EN 1097-2 ; aagw.zen
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzehni drogowych
Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie 1 ocena
PN-EN 1008 przydatnodel wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskane) z procesow
produkeji betonu
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mech
BN-EN 933.8 Badania geometrycznych wlaéciwosci kruszyw. Czgéé 8: Ocena zawartosci
drobnych czastek. Badanie wskaznika puaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
/
BN-64/8931-02 Soliots cbciabenie nl
BN-68/8931-04 Drogt hodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i latg
BN-70/8931-06 Drogi .E.Eun-.oﬁoin Pomiar ugigé podatnych ugigciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oz 26 ia gruntu
Inne dokumenty

wKatalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i _uﬁuuwiad_._s‘ IBDiM - Warszawa 1997,

wInstrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czesé 2. Zalacznik”

GDDKIiA, Warszawa 1998r.
Ro: nuo..mﬁuoan Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz U. Nr 43 z dnia 14.05,1999r.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01  Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnyeh

I. WSTEP
L1. Przedmiot SST

Pr jszej szczegolowe) specyfikacyi technicznej (SST) sq wymag w

obioru robdt zwigzanych z oc 1 skroy sﬂ«:zroaacrhs zn_._:ns:n_ﬁ—u

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techni (SST) st Jjest jako dokument przetargowy przy Zecenu i
lizacj robot zwigzanych z oczy 1 skropieniem podbudowy z kruszywa oraz warstw bitumicznych

nawierzchni.

1.3. Zakres robit objetych SST

Skropienie warstw konstrukcyjnych- podbudowy 1 nawierzchni, przy przebudowie drogi gminne) stanowiace)
dojazd do gruntéw rolnych w miejscownéci Zalesie gmina Stanislawow,
Zakres zgodny z przedmiarem

1.4. Okredlenia podstawowe
Okseslenia sq zgodne z obowigzujacymi, odpy
00.00.00. "Wymagania owo__.s

dnimi, polskimi normami 1 definicjami podanymi w SST D-

L.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wyko :wiﬂnghﬁgonﬂh_aﬂhnwﬂizrérg oraz za ich zgodnoi¢ z dokumentacjy
projektows, SST oraz z pol Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST 'D.00.00.00
"Wymagania ogélne®

2. MATERIALY

% Uenru %?ET&Q&EEE owe) , pod warstwg, nawierzchni th ) nalezy
ozp 7 K2-60 i szybkorozpadows K1-65. w _samu&nnvdr tlosciach

(WT EmA-1994)

o K2-60 wilofci 0,6 kg/m’ - skyopienie warstwy podbudowy z kruszywa lamanego 0/31,5mm przed
iy wearstiy biiinacson
o K1-65 wiloici 02-04 kg/m’ - skropienie warstw b

2.1. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogy powodowaé utraty cech lepiszeza i obnizenia jego jakosci. Lepiszcze

Eﬁw%iggg_ wych wyposazonych w urzgdzenia grzewcze 1 zabezpieczonych przed
y i Przy przechowywaniu emulsji asfatowej nalezy zachowaé nastgpujgce

warunki

* czas skladowania emulsji nie powinien przekracza 3 muesigcy od daty jej produkcyi,
* temperatura przechowywania emulsji nie powinna byé nizsza niz 3 st C.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do czyszczenin warstw nawierzchni.
Do oczy ia warstw nawierzchni nalezy uzywaé: -szczotki mechaniczne, -sprgzarki powietrzne, -

zbioriki z wodg, -szczotki reczne, -lopaty

3.2. Szczotki mechaniczae.
Zaleca sig uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze k p byé wyl z twardych
clementow czyszezmcych 1 aﬁw&?gsﬂﬁﬁégﬂaﬁﬂuﬁg—ﬂ&%%g




warstwy Eggggaerw elementy czyszezgce i stuzyé do zamiatania Zaleca si¢
uzywanie wyp h w urzadzenia odpylajgce

a3, m_:ﬂﬂ:_ vr;vru:ui rstw nawierzchni

P warstw podbudowy | nawierzchni En@g g&o&?nﬁsﬂ-%&mi
El;h ia pomiary ¥ Ine ( komp dozowanie 1) pozwalajgce na sprawdzanie | regulowanie
parametrow lepiszeza.

Skrapiarka pown byé w urzad P b Ine p lajgce na sprawd
uﬂ:.i!:o%o&:uﬂ:uuﬂ&i
* temperatury rozkladanego lepiszcza,
* cidnienia lepiszcza w kolektorze,
brotow pompy dozujaee) lepi
* predkosci por sig skrapiarki
koici i dlugoéei kolektora do rozkladania lepiszeza,

- 1 I8
e ilodci lepiszeza

Zbiornik na | skrapiarki powinien by¢ i1zolowany termicznie, tak aby bylo mozliwe zachowanie stalej

au_xugnu. _nﬁ szcza. Ew.ru:-sau vniﬁﬁa pos siadaé aktualne dwiadectwo cechowania zawierajace zaleznosci
!wn!EnE a mi parametrami -ciSnieniem lepiszcza,

ﬁﬂﬁ&aﬁg.&.ﬁ%

-temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancjg 10% do ilosci zalozonej

4. TRANSPORT

Transport emuls)i powinien odbywaé si¢ w cysternach E:nnra&!e& Dopuszcza sig stosowanie beczek
_Eu __..a _._ uo..ag_woi stalowych. Cysterny, pojemniki i zbiorniki pr do p lub
y byé czyste 1 me powinny uniﬁd._. resztek innych emulsp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Skropienie nawierzchni
Skropienie warstw nawierzchni bo_owng

5.1.1 Skropieniu suche) warstwy ity ych po akceptacii | Isjg kationowg K1-65
szybkorozpadowy w  ilasel ou.ou EEM mechanicznie. ._.R_ﬂﬂ!ﬁu nE..__u._ _uns.E..B miescié si¢ w
Eﬁlunruoﬂgonmr ie powinno byt ré i byé
réwna ilosci zalozone) z E_B!H.I 10%. A na wszystkich ﬂc!nd...—ﬁinrmnu. 3&3.8:&95..3-_ §é
lepiszcza izwﬂninu _uoiﬁ_n: au_on‘.m warstwe suchego 1 rozgrzanego v.»ar Egiﬂnﬂ.l _nvg
przez Przed epnej warstwy Wy pleczy piong
Ei«iggg?ﬁa kodzens d yge tylko L.br.. ruch budowlany. Jakiekolwiek
Euramun: vni_asan pawinny rﬁuﬂn«i«wﬁg naprawione. Skropienie powi byé wyl

zp io przed ul warstwy nawierzchni

5.1.2 Skropi z kruszywa t 20 po akceptac)i Inzyniera, Isjg kationows K2-60
sredniorozpadowa w __oan.a.mwwgu mechanicznie. ._.nﬂvn_.-»ﬂu ...,~ i iedcié sig w przedzialach

20°C - 40 °C Skrop p no byé rd ierne, & lodé rozklad: 1 powinna byé réwna ilosci
Nlauo...e tolerancjy 10%. A na wszystkich vciﬁﬂnrn.ﬂwnnﬂ zos dmierng iosc |
Wyk uos._u_n__ lozy¢ warstwg such piasku Eé_gm.ﬂﬂ

. Przed ul i ¢p tﬂunsw.. E«wn:nionvogﬂvﬂunsm m_ndnﬂiiﬂﬂia
I ! preed uszkodzeniem d yjac tylko niezbe
gggéw&mﬂuﬁigigiia
5.1.3.Bkrop schey y-destrukiu-by 8P ¥
Kl &5 iladas O 5 Jena T,
hci-63-sey P ] Hoserb3-kgim mp | i
2 "M“ - 3 H E R _N.

9 byvd-5é lasei-zak i tok 10855 . hye & h irad nerad
o . <) o b (i g INWY
& Loays o A

BFSHWY go-praed

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania i kontrola przed przystgpieniem do robét

6.1.1. Przed przysigpieniem do 1 a&%iﬁoﬁguvoi_.giwra:&r.. materialow h do
t«rbn*ﬂ-:i% uﬂo&ﬂiﬁé_wﬂrg %gﬂo&g_ggiﬁg

6.1.2. Przed przystapieniem do robét Wykonawca _uos:.:n_ przeprowadzié ua?..o Lad_uﬁzn warstwy w celu
okreslenia optymainych parametréw pracy skrapiarki i ok wymag;

6.2. Badania i kentrola w czasie robét

6.2.1. Sprawdzenie czy temp lepi w skrapiarce miesci sig w zakresie podanym w wymaganiach
6.2.2 Jednorodno$é skropienia powinna 56 sprawdzana I.EE._:: N-_unn m.« _Hﬁ_sdis&a kontrolg ilodci
rozkladanego lepiszeza wedlug metody | ) W Opt utr ie ilosct

rozkladanego lepiszcza i kruszywa"

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar skropionej powierzchni podbudowy nalezy dokonaé na budowse w obecniosci Inzyniera

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiorow podlega oczyszczenie | skropienie warstw nawierzchni Zasady odbioru okre§lono w SST

D.00.00.00. *Wymagania ogolne”

E-ﬂz& inﬁro.u-%n%vmi._&_ wszystkie wyniki badan | pomiary okazaly si¢ zgodne z wymaganiami
SN ¥

W przypadku stwierd: .E.aor.l: E&%B&kgs?r&v&ggsrg

%%Hﬁoﬁ&_é&iﬂahuﬁwmq Eg.ﬂsowaiﬂanﬁ-:nng&.g

wplywu na onnrw _.us.*o:w h robét i .Eu_._mnnwﬂ s potrgcen za obnizong jakosé
Wyl Jest zob J|.....€ i Hg.q prawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona
na wlasny koszt

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosé za metr kwadratowy Aa.onuwﬂnuﬂ.& mw_du onej iﬁwin@égi pno&: z obmiarem 1
po sprawdzeniu jakosci robdt. Cena dia w SST
coooeoo ?!anaﬂ

drderie it sk B
-%ggnﬁﬂﬂzeﬁééwiﬁisﬂh 1
vo_gsa&":vﬁﬁ.nauﬁﬂﬂﬁwaﬂnﬁonﬂ.
* rgeame odspoy ly
uﬂo_u.gﬁil.ug E=82._ $lonej w specyfikacyi technicznej lub uzgodnionej z Inzyni
1 . h h robét

P P !

10. PRZEPISY ZWIAZANE




10.1. Normy

Falesk

1 PN-C-04134 Przetwory naft Pomiar p
2. PN-C96170 Przetwory naftowe Asfalty drogowe
3 PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do

nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4 _Powierzchniowe utrwalemia. Oznaczanie ilosci rozkladanego | 1 kruszywa”. Zal

do stosowania pismem GDDP-5 3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94 [BDiM - 1994 1

D-05.03.05 Nawierzchma z betonu asfaltowego
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2 Nawierzchnia = betonu asfaltowego D-05.03.05

1. WSTEP
L.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninicjszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu
asfaltowego KR-1

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi, dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robdt na drogach wojewodzkich powiatowych i
gminnych,
1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zaware w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem warstwy scieralnej, wigzacej, wyrdwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego,
Warstwa wiazgca posiadaé wykonana bedzie z B.A. 0/16mm. Warstwa Scieralna posiadaé bedzie
grub. 4em lub Sem wykonana bgdzie z B A 0/12,8 mm

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drog o kategorii ruchu od KR1 do
KR6 wg , Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12]
Wg ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategoni ruchu
kategoria ruchu H_nuvumomm wﬂw”“naﬂ”nsu‘n__

KR1 212
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KRS od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

L4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym
skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mincralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia iloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na gorgco, w okreslony spos6b, spetniajaca okreslone wymagania.
1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zagegszezona,

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktra poprawia adhezje asfaltu do
materialéw mineralnych oraz zwigksza odporno$¢ blonki asfaltu na powierzehni kruszywa na
odmywanie wodg; dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwg asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

L4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

-05.03.05 Nawierzchmia 2 betonu asfaliowego 3

L.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
Jje) whasciwosci s zgodne z recepta laboratoryjng.

1.4.9. Pozostale okreslenia podstawowe sj zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST-D-00.00.00 , Wymaganiami ogélnymi”,

L.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 2,

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowat asfalty drogowe podane
wtablicy 1 2.
2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowaé wypelniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypelniacza podstawowego 1 zastgpczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-5-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

. ) Wymagania wobec materialow
Lp. SRSl w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR llubKR 2 | od KR 3do KR
6
1 |Kruszywo lamane granulowane wg
PN-B-11112:1996  [2], PN-B-
11115:1998 [4] KL LI gat1,2| kLI gatl
a) ze skal magmowych i jw. jw.
przeobrazonych
b) ze skal osadowych jw. kL I; gat.1
€) z surowca sztucznego (zuzle
pomie-dziowe i stalownicze)
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] KL I IT; gat.1,2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl.L 1T
4 |Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | kl. I, IT; gat1, 2 Kl I; gat 1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9) podstawowy, podstawowy
Zastepezy -
b) innego  pochodzenia  wg pyly z
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orzeczenia laboratoryjnego odpylania,

popioly lotne

7 | Asfalt drogowy D 50,D 70, D 50", D70

wg PN-C-96170:1965 [6] D 100

1) tylko pod wzgledem scieralnodci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak
dlakl I,

gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gatl w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w
mieszance z innymi kruszywami, w ilodci < 100% m/m we frakcji piaskowej
oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilosciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialow do warstwy wigzacej, wyrownawczej i wzmacniajacej z

betonu asfaltowego
Wymagania wobec materialéw w
Lp. Rodzaj materiaty slezmotci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lubKR2 | KR3doKR 6
I |Kruszywo lamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998
[4] KL.LIEgatl,2 [ k. L 1Y gatl,
a) z surowca skalnego 2
b) z surowea sztucznego (zuzle jw.
miedziowe i stalownicze) kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] KL LI gat 1,2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kLLII

4 |Grys i 2wir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg| kLI IL gatl,2 | kL1, 11" gat 1,

WT/MK-CZDP 84 [15] 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypelniacz mineralny:

a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy

zastepezy 1
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne

7 | Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D50

1) tylko pod wzgledem scieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla ki I;
gat. |

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypelniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego i za zgoda Inzyniera.

1.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu | warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 1 2.

Skladowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i Zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
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2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowa¢ asfalt uplynniony spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974
[71.
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajgce wymagama okreslone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— wytwomi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
~ ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszezanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, srednich i cigzkich stalowych gladkich,
— walcow ogumionych,
- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
- samochodéw samowyladowezych z przykryciem brezentowym lub termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt. 4.
4.2. Transport materialéow

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozié w cysternach przystosowanych do przewozu materialow
sypkich, umozliwiajgcych rozladunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.4. Kruszywo

Kruszywo momma przewozic dowolnymi  $rodkami  transportu, w  warunkach
zabezpicczajacych je przed zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub
Jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszankg betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem brezentowym w czasie transportu i podczas oczekiwania na rozladunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekracza¢é 2 godzin z
Jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.
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Zaleca sig stosowanie samochodéw termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w
system Ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawea dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszezegélnych skladnikéw i probki materialéw pobrane w obecnosci Inzyniera do
wykonamia badan kontrolnych przez Inwestora.

5.3. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i rowne
Powierzchnia podloza powinna byé sucha i czysta.
Nierdwnosci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
Scieralng wigzacy i
WZImacniajaca
1_|Drogi klasy A. S i GP 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 9 12
3 |Drogi klasy L i D oraz place 1 12 15
parkingi

W przypadku gdy nierdwnosci podioza sa wicksze od podanych w tablicy 3, podtoze nalezy
wyrownac poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyrdwnawcze;.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropié
emulsjg asfaltowa lub asfaltem uplynnionym w iloéci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza podano w tablicy 4.

Powierzchnie czolowe krawgznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzed powinny byé pokryte
asfaltem lub materiatem uszczelniajacym okreslonym w ST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 4. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu

uplynnionego
- llosé asfaltu po odparowaniu
Podloze do wykonania warstwy Lz ;
Lp. gt i Gotons asfatioweso wody z emulsji lub uplynmacza

z asfaltu uplynnionego, kg/m’
Podloze pod warstwe asfaltows

1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0d0,7do 10

2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego od 0.5 do 0.7
mechanicznie 2 =

3 [Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 05
powierzchni c
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5.5. Polaczenie migdzywarstwowe
Kazdg ulozona warstwg nalezy skropié¢ emulsjg asfaltows lub asfaltem uplynnionym przed
ulozeniem nastgpnej, w celu zapewniema odpowiedniego polgczenia migdzywarstwowego.
Zalecane iloci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w
tablicy 5.
Tablica 5. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego

Ilos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Potgczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego _kg/m®

| | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza 0d 0,3do 0.5
lub wzmacniajaca

3 | Asfaltowa warstwa wigzaca od 0,1 do 0.3

4 | Asfaltowa warstwa $cieralna

Skropienie powinno by¢é wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej;
- 8h przy ilojci powyzej 1,0 kg/m’ emulsji lub asfaltu uplynnionego,
- 2h przy ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m’ emulsji lub asfaltu uplynnionego,
— 0.5 h przy ilosci od 0.2 do 0,5 kg/m’ emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystgpienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia
Jest nie nizsza od +5° C. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiozu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 nvs),

5.7. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odeinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszezeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,
~ okreslenia potrzebnej ilosci przejsé walcow dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inzyniera.
5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltfowa powinna by¢ wbudowywana ukladarky wyposazona w uklad
z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg
projekiowa.

Temperatura mieszanki whbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkeie 5.3.

Zaggszezanie mieszanki powinno odbywa¢ si¢ bezzwlocznie zgodnic ze schematem przejéé
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Poczijtkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszezania powinna wynosic nie mniej niz
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- dla asfaltu D 50 135°C,
- dla asfaltu D 70 125°C,
- dla asfaltu D 100 120°C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia
ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zlgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii proste), rownolegle lub prostopadle do
osi drogi.

Zlgcza w konstrukeji wielowarstwowej powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmniej
0 I5em. Zlgcza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

Zlgcze robocze powinno byé réwno obeigte 1 powierzchnia obeigte) krawedzi powinna byé
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng taémg asfaltowo-kauczukowsy. Sposob
wykonywania zigcz roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00  Wymagania ogélne™ pkt. 6.
6.2. Badania dotyczqce cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego
6.2.1. Czestotliwodé oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan | pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 6.

Tablica 6. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan | pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badan | pomiarow
1 | Szerokosé warstwy 2 razy na odeinku drogi o diugosci 1 km
2 |Réwnosé podluzna warstwy | kazdy pas ruchu planografem lub lata co 10 m
3 | Rownoéé poprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
5 |Rzgdne wysokosciowe | pomiar rzednych niwelacji podiuznej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedhug
6 | Uksztaltowanie osi w planiec | dokumentacji budowy
7 | Grubosé warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
s

8 | Zlacza podiuzne i poprzeczne | cala dlugos¢ ztacza

9 |Krawedz, obramowanie | cata dlugosé

warstwy
10 | Wyglad warstwy ocena ciagla
11 | Zaggszczenie warstwy mmaENEnmcvwmmovoimﬂuhgaowooa
m

12 | Wolna przestrzef w warstwie | jw.

6.2.2. Szeroko$¢ warstwy
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Szeroko$¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacjy
projcktowa, z tolerancja +5 cm Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nic ograniczonej
krawgznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony
co najmniej o grubos¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.2.3. Rownosé warstwy

Nierdwnosci podluzne | poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-
04 [11) me powinny byé wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

e Warstwa Wi
Lp. Drogi i place Cieding i_.wag
1 | Drogi klasy A, 8 4 6
2 |Drogi klasy G, GP 6 9
3 | Drogikiasy Z, L, D oraz place i parkingi 9 12

6.2.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancjg + 0,5 %.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjy projektowa, z tolerancja +
lem.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna byé usytowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z
tolerancja Sem.
6.2.7. Grubo$¢ warstwy

Grubod¢ warstwy powinna byé zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancja £ 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 em dla ktdrej tolerancja wynosi +5
mm i warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynosi + 5 mm.
6.2.8. Zlagcza podiuzne i poprzeczne

Zigeza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do
osi. Zigeza w konstrukeji wielowarstwowej powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmnicj o
15cm. Zlgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym
poziomie.
6.2.9. KrawegdZ, obramowanie warstwy

Warstwa scicralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od
3 do 5 mm ponad ich powierzchnic. Warstwy bez opornikéw powinny byé wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszla koniecznodé obeigeia pokryte asfaltem.
6.2.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sig i spekanych.
6.2.11, Zageszczenie warstwy | wolna przestrzen w warstwie

Zaggszezenie | wolna przestrzen w warstwic powinny byé zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania ogélne™ pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu.6 daly wyniki
pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnoéci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogolne™ pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
~ oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacyi ruchu,
~ dostarczenie materialow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbhudowania,
- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obeych i kraweznikow,
— skropienie migdzywarstwowe,
- rozlozenie | zageszezenic mieszanki mineralno-asfaltowe),
~ obcigeie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
2 PN-B-11112:1996  Kruszywa nuneralne. Kruszywa lamane do nawierzchni

drogowych

3.PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport

5.PN-C-96170:1965  Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

6. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni
drogowych

7. PN-S-04001:1967  Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

D-05.03.05 Nawterzchnia z betonu asfaltowego 11

8. PN-5-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas
bitumicznych
e T i ERT S PR

9. PN-S-96025:2000  Nawierzchnie asfaitowe. Wymagania

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnoéci nawierzchm planografem
i latg
10.2. Inne dokumenty

10.Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

11.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacije,

instrukcje - zeszyt 54, [BDiM, Warszawa, 1997

12, Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwale.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modulu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych
metoda pelzania pod obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM,
Warszawa, 1995

15.Rozporzadzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz U. Nr
43z 1999 r., poz 430).



